Bandbreite:

feo — Obere Grenzfrequenz
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Dezibel-Berechnung:

V/dB=20lgV

Gegenkopplung:

betrieben. Dies erhoht die Linearitdit

OV werden mit starker Gegenkopplung T
und Stabilitdt, schrinkt jedoch die ’

Verstirkung ein.

Eingangswiderstand rg:

wenn r, — o so folgt I, — 0

Ausgangswiderstand r,:
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deshalb sollte r, — 0 (ideal)
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Drift:

kann Funktionen sein von: E < .

— der Temperatur (Temperaturdrift — mV / °C °K) i ,_...._.,._) r

— der Zeit (Zeitdrift — mV / sek) | L LS ——

— der Spannung (Spannungsdrift) ; o T g %
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sollten moglichst klein sein ‘[ |

Bondinede

Anpassbarkeit des OV an verschiedene App's durch minimale Aufienschaltung!!!

1.6 Prinzipielle Eigenschaften des OV
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Schaltzeichen: - <y |
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Erlauterung der Eingénge: Uy —[ P SIS et P "::(>
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(+) - nichtinvertierender i __Z,,{fffi._m i e |
Eingang = +
(-) - invertierender Eingang Mosse.
U, — Differenzeingangs-Sp.
U, =0 -Ug
L, I, — Eingangsruhe-Strome
nun lassen sich Gleichungen aufstellen (Zdhlrichtung wichtig!).
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< fiirU =0
V= uv,__ U, Uy f g
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Up U,~Uy 5 firy =0
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V=10 ... 10° (typ werte)  entspricht 60dB ...... 160 dB

Verstdrkung wird eigentlich als Differenzverstirkung bezeichnet, da

U
V= U ~=V ,(Differenzverstirkung )
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Differenzbetrieb:

U, U,
V= ————  — Differenzverstirkung

Uy U,~Uy

rp= I—p fiir U =0 — Differenz eingangswiderstand (miissen extrem symmetrisch)
p

Uy
rp=—"»Ffiir U ,=0
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Gleichtaktbetrieb:

Uqg, - Gleichtakteingangsspannung
U=0— U=V-U, U, =0 (miisste!)

Gleichtaktverstirkung V.

U
VGL=U_a fur UD = 0

GL
Gleichtakteingangswiderstand
_Va i
rGL_ —)rGL:]()OrD t i
IGL u@_ | | : kil 0
Gleichtaktunterdriickung \ v
V ——— - e r .
G=—= | l
Va

G wird meist in dB angegeben und als CMRR bezeichnet

CMRR /dB =201g G Common mode rejection ratio

1.7 Eigenschaften idealer / realer OV
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Verstirkungsbandbreiteprodukt — 'V - B:

V,-B,=V, B,=konst.
z.B.: Katalog: V- B = 1 MHz

v B
1(0dB) 10°Hz
10(20dB) 10° Hz
100(40dB) 10* Hz




